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D. TTTOLO 

! DISPOSITIVO Dl AGGANCIO PER PEZZI DA LAVORARE 



L. RIASSUNTO 



Dispositivo di aggancio per pezzi da lavorare; il dispositivo comprende un montante scatolare 
(10) avente un asse longitudinale, almeno un organo di aggancio (11) mobile, e mezzi di coman- 
do dell' organo di aggancio (11) comprendenti un sistema a quadrilatero articolato. II sistema a 
quadrilatero articolato a sua volta comprende una leva (19) ad L collegata ad un organo di co- 
mando mediante un dispositivo a ginocchiera, la quale presenta un primo braccib (19') che defi- 
nisce una prima biella del sistema a quadrilatero articolato, imperniata al montante mediante un 
primo asse di imperniamento (20) e collegata all'organo di aggancio (11) mediante un secondo 
asse di articolazione (21); il sistema a quadrilatero articolato comprende altresi una seconda biel- 
la (23) supportata dal montante scatolare (10) per ruotare secondo un terzo asse di imperniamento 
(24), la quale e a sua volta collegata all'organo di aggancio (1 1) secondo un quarto asse di artico- 
lazione (25). Le due bielle (19' ,23) presentano lunghezze tra loro differenti, e gli assi di imper- 
niamento (20,24) o di articolazione (21,25) giacciono in un piano passante per una retta di riferi- 
mento che forma un angolo rispetto all' asse longitudinale del montante scatolare (10). 
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DESCRIZIONE PER BREVETTO DI INVENZIONE 



Avente titolo: DISPOSITIVO DI AGGANCIO PER PEZZI DA 

LAVORARE 

A nome : 



SFONDO DELL 7 INVENZIONE 

La presente invenzione concerne un dispositivo di 
aggancio con comando a ginocchiera per pezzi da lavora- 
re, utilizzato in particolare per 1' aggancio e/o il 
centraggio di parti in lamiera nella produzione di au- 
tomobili, o per altri simili impieghi. 
STATO DELL' ARTE 

In generale, sono noti dispositivi di aggancio a 
ginocchiera, i quali vengono normalmente impiegati per 
agganciare e/o centrare pezzi da lavorare, lungo bordi 
o attraverso appositi fori ricavati negli stessi pezzi, 
bloccandoli contro una superficie di spallamento dello 
stesso dispositivo, o una struttura esterna di suppor- 
ts 

Un dispositivo di aggancio del genere citato, ad 
esempio descritto in DE 39 36 396, comprende un montan- 
te scatolare avente un asse longitudinale, ed un organo 
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di aggancio mobile tra una posizione avanzata di disim- 
pegno e una posizione arretrata di ritegno del pezzo da 
lavorare . 

II dispositivo di aggancio presenta inoltre mezzi 
di comando per l'organo di aggancio che comprendono un 
organo di spinta scorrevole parallelamente all' asse 
longitudinale del montante scatolare, una biella inter- 
media di collegamento a ginocchiera ed un sistema a 
quadrilatero art i cola to . 

II sistema a quadrilatero articolato comprende a 
sua volta una leva ad L collegata ad un organo di co- 
mando tramite una ginocchiera, supportata dal montante 
scatolare per ruotare secondo un primo asse di imper- 
niamento; la leva ad L presenta un primo braccio che 
definisce una prima biella del sistema a quadrilatero 
articolato, collegato all' organo di aggancio per ruota- 
re secondo un secondo asse di articolazione, ed un se- 
condo braccio collegato alia biella intermedia dei sud- 
detti mezzi di comando, tramite un asse di articolazio- 
ne . 

II sistema a quadrilatero articolato comprende al- 
tresi una seconda biella supportata dal montante scato- 
lare per ruotare secondo un terzo asse di imperniamen- 
to, la quale e a sua volta collegata all' organo di ag- 
gancio secondo un quarto asse di articolazione. 
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La prima e la seconda biella del sistema a quadri- 
latero articolato si muovono parallelamente tra loro e 
presentano uguale lunghezza; inoltre, gli assi di im- 
perniamento delle bielle del sistema a quadrilatero e 
1'asse di art icolazione del secondo braccio della leva 
ad L con la biella intermedia dei mezzi di comando, 
giacciono lungo una retta parallela all'asse longitudi- 
nale del montante scatolare. 

Una tale soluzione presenta pero 1' inconveniente 
che l'organo di aggancio, passando dalla posizione a- 
vanzata a quella arretrata di ritegno del pezzo da la- 
vorare, si muove restando parallelo all'asse longitudi- 
nale del montante scatolare. Una simile soluzione in 
certi casi puo rendere difficoltoso o impedire 
1' aggancio del pezzo da lavorare; infatti, nel caso in 
cui il pezzo da agganciare presenti uno o piu. bordi 
sporgenti che possono interferire con il movimento 
dell'organo di aggancio, quest ' ultimo puo incontrare 
difficolta nel superare tali bordi durante il movimento 
di aggancio, ovvero il suo stesso movimento puo risul- 
tare impedito . 

Inoltre, quando si deve sostituire l'organo di ag- 
gancio, ad esempio nel caso in cui il pezzo da aggan- 
ciare abbia un diverso spessore o differenti caratteri- 
stiche di forma, e necessario rimuovere ed aprire il 
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montante scatolare per accedere agli assi di articola- 
zione dell'organo di aggancio, e poterlo cosi smontare 
e sostituire; cio comporta operazioni di manutenzione 
complesse che richiedono lunghi tempi di intervento. 

Nel caso in cui ci sia la necessita di agganciare 
uno o piu pezzi da lavorare in piu punti, il dispositi- 
vo di 1 aggancio pud prevedere un primo ed un secondo or- 
gano di aggancio, come ad esempio descritto in US 
6, 199, 873. 

Un tale dispositivo di aggancio prevede mezzi di 
comando degli organi di aggancio, i quali comprendono 
un organo di spinta scorrevole ed un particolare siste- 
ma a ginocchiera di collegamento degli organi di aggan- 
cio alio stesso organo di spinta. 

Tale sistema a ginocchiera presenta pero alcuni 
inconvenienti, in quanto il collegamento con gli organi 
di aggancio avviene mediante i perni dello stesso si- 
stema a ginocchiera che scorrono in cave di guida sago- 
mate, previste lungo gli organi di aggancio, secondo 
una soluzione costrutt ivamente complessa. 

L' accoppiamento tra i perni e le cave di guida ge- 
nera inoltre attriti e giochi, non consentendo di otte- 
nere un movimento preciso dell'organo di aggancio ed 
una adeguata forza di ritegno dei pezzi da lavorare. 
SCOPI DELL' INVENZIONE 
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Scopo principale della presente invenzione e di 
fornire un dispositivo di aggancio per pezzi da lavora- 
re, del genere sopra citato, comprendente almeno un or- 

gano di aggancio, che sia cost rutt ivamente semplice, 
altamente affidabile, e che consenta di agganciare age- 
volmente anche pezzi da lavorare di disegno complesso, 
mediante un movimento preciso dell'organo di aggancio, 
grazie all'assenza di attriti e di giochi, e senza cre- 
are interferenze tra il pezzo da lavorare e l'organo di 
aggancio stesso. 

Un ulteriore scopo della presente invenzione e di 
fornire un dispositivo di aggancio, del genere sopra 
•detto, che permetta una agevole sostituzione 
dell'organo di aggancio senza rimuovere ed aprire il 
montante scatolare, consentendo una facile manutenzione 
ed una riduzione dei tempi di intervento e di fermo 
macchina o di impianto, durante tale operazione. 
BREVE DESCR1Z1QNE DELL' INVENZIONE 

Secondo un primo aspetto dell ' invenzione , si e 
fornito un dispositivo di aggancio a ginocchiera per 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente: 

- un montante scatolare avente un asse longitudi- 

nale; 

- almeno un organo di aggancio che fuoriesce par- 
zialmente da un'estremita anteriore di detto montante 
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scatolare, detto organo di aggancio essendo mobile tra 
una posizione avanzata di disimpegno ed una posizione 
arretrata di ritegno del pezzo da lavorare; 

- mezzi di comando dell' organo di aggancio com- 
prendenti un organo di spinta scorrevole parallelamente 
all'asse longitudinale del montante scatolare, un si- 
stema a quadrilatero articolato, ed una biella interme- 
dia di collegamento a ginocchiera, detto sistema a qua- 
drilatero articolato comprendendo : 

una leva ad L supportata dal montante scatolare 
per ruotare secondo un primo asse di imperniamento, 
detta leva ad L presentando un primo braccio collegato 
all' organo di aggancio per ruotare secondo un secondo 
asse di articolazione ; il primo braccio della leva ad L 
definendo una prima biella del sistema a quadrilatero 
articolato; 

detto sistema a quadrilatero articolato compren- 
dendo altresi una seconda biella supportata dal montan- 
te scatolare per ruotare secondo un terzo asse di im- 
perniamento, a sua volta collegata all' organo di aggan- 
cio secondo un quarto asse di articolazione, 

caratterizzato dal fatto che la prima e la seconda 
biella del sistema a quadrilatero articolato presentano 
lunghezze tra loro differenti, e 

dal fatto che gli assi di imperniamento o di arti- 
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colazione di dette prima e seconda biella, giacciono in 
un piano passante per una retta di rif erimento che for- 
ma un angolo rispetto all'asse longitudinale del mon- 
tante scatolare. 

Secondo un ulteriore aspetto dell' invenzione, si e 
fornito un dispositivo di aggancio a ginocchiera per 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente : 

- un montante scatolare avente un asse longitudi- 
nale; 

- un primo ed un secondo organo di aggancio, con- 
trapposti, che par zialmente fuoriescono da un ' estremita 
anteriore di detto montante scatolare, detti organi di 
aggancio essendo mobili tra una posizione avanzata di 
disimpegno ed una posizione arretrata di ritegno del 
pezzo da lavorare; 

- mezzi di comando degli organi di aggancio, com- 
prendenti un organo di spinta scorrevole parallelamente 
all'asse longitudinale del montante scatolare, ed un 
sistema a ginocchiera di collegamento degli organi di 
aggancio all' organo di spinta suddetto, 

caratterizzato dal fatto che i mezzi di comando 
comprendono un primo ed un secondo sistema a quadrila- 
tero articolato, ciascuno collegato ad un rispettivo 
organo di aggancio, ed una biella intermedia di colle- 
gamento a ginocchiera di uno dei due sistemi a quadri- 
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latero articolato con 1' organo di spinta dei mezzi di 
comando, e 

dal fatto che l'altro dei due sistemi a quadrila- 
tero articolato, e operat ivamente collegato al prece- 
dente mediante un gruppo di ingranaggi di trasmissione 
e di sincronizzazione del loro movimento. 
BREVE DESCRIZ10NE DEI D1SEGNI 

Queste ed ulteriori caratterist iche secondo la 
presente invenzione, risulteranno maggiormente dalla 
descrizione che segue con rif erimento ai disegni alle- 
gati, in cui: 

- Fig. 1 rappresenta una vista in sezione longitu- 
dinale di un dispositivo di aggancio avente un organo 
di aggancio, in posizione arretrata di disimpegno del 
pezzo da lavorare; 

- Fig. 2 rappresenta una vista in sezione longitu- 
dinale di un dispositivo di aggancio avente un organo 
di aggancio, in posizione avanzata di ritegno del pezzo 
da lavorare; 

- Fig. 3 rappresenta una sezione trasversale di 
Fig. 2, secondo la linea 3-3; 

- Fig. 4 rappresenta una vista in sezione longitu- 
dinale di un dispositivo di aggancio avente un primo ed 
un secondo organo di aggancio, in posizione arretrata 
di disimpegno del pezzo da lavorare; 
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- Fig. 5 rappresenta una vista in sezione longitu- 
dinale di un dispositivo di aggancio avente un primo ed 
un secondo organo di aggancio, in posizione avanzata di 
ritegno del pezzo da lavorare; 

- Fig. 6 rappresenta in sezione trasversale un 
particolare del dispositivo di aggancio, in cui e visi- 
bile un tappo per lo sfilamento dell'asse di articola- 
zione dell' organo di aggancio. 

DESCRIZIONE DETTAGLIATA DELL' 1NVENZI0NE 

Le caratteristiche generali della presente inven- 
zione verranno illustrate qui di seguito attraverso al- 
cuni esempi di realizzazione . 

Secondo un primo esempio di realizzazione 
dell' invenzione, illustrato nelle figure da 1 a 3, il 
dispositivo di aggancio a ginocchiera per pezzi da la- 
vorare, comprende un montante scatolare 10 avente un 
asse longitudinale, ed almeno un organo di aggancio 11, 
in questo caso uno . 

L' organo di aggancio 11 fuoriesce par zialmente da 
un'estremita anteriore del montante scatolare 10, muo- 
vendosi tra una posizione arretrata di disimpegno ed 
una posizione avanzata di ritegno del pezzo da lavorare 
contro una piastra di chiusura 10' , posta anter iormente 
al montante scatolare 10. 
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II dispositivo comprende inoltre mezzi di comando 
dell'organo di aggancio 11, a loro volta comprendenti 
un organo di spinta 12, scorrevole parallelamente 
all'asse longitudinaie del montante scatolare 10, il 
quale e operativamente collegato ad un opportuno organo 
di comando, quale ad esempio un attuatore lineare 13, 
pneumatico o elettrico, avente uno stelo 14 mobile so- 
lidalmente con 1' organo di spinta 12, oppure una leva 
manuale di comando, non rappresentata . 

L' organo di spinta 12 si prolunga anter iormente 
con una forcella 12', a cui e collegata, mediante un 
perno 15, una biella intermedia 16 di collegamento a 

ginocchiera, pref erenzialmente del tipo a cedimento e- 

lastico control la to . 

Coassialmente al perno 15 della biella intermedia 

16, sono previsti cuscinetti di guida 17 mobili lungo 

guide longitudinali 18 del montante scatolare 10. 

La biella intermedia 16 e a sua volta collegata ad 

una leva 19 ad L di un sistema a quadrilatero articola- 

to, facente parte dei mezzi di comando dell'organo di 

aggancio 11. 

In particolare, il sistema a quadrilatero artico- 
lato comprende la suddetta leva 19 ad L supportata dal 
montante scatolare 10 per ruotare secondo un primo asse 
di imperniamento 20, la quale presenta un primo braccio 
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19' collegato all'organo di aggancio 11 per ruotare se- 
condo un secondo asse di articolazione 21, ed un secon- 
do braccio 19'' articolato in 22 alia biella intermedia 
16 dei mezzi di comando suddetti. 

II primo braccio 19' della leva 19 ad L definisce 
una prima biella 19' del sistema a quadrilatero artico- 
lato, che comprende altresi una seconda biella 23 sup- 
portata dal montante scatolare 10 per ruotare secondo 
un terzo asse di imperniamento 24; la seconda biella 23 
e a sua volta collegata all'organo di aggancio 11 se- 
condo un quarto asse di articolazione 25. 

La prima e la seconda biella 19', 23 del sistema a 
quadrilatero articolato, che hanno un rispettivo asse 
longitudinale, presentano lunghezze tra loro differen- 
ti, con la prima biella 19' che pref erenzialmente ha 
una lunghezza superiore a quella della seconda biella 
23 del quadrilatero articolato. 

Inoltre gli assi di imperniamento 20,24 o di arti- 
colazione 21,25 della prima e della seconda biella 
19', 23, giacciono in un piano passante per una retta di 
riferimento che forma un angolo rispetto all' asse lon- 
gitudinale del montante scatolare 10. 

Nella posizione arretrata dell'organo di aggancio 
11, gli assi longitudinali della prima e della seconda 
biella 19', 23 del sistema a quadrilatero articolato so- 
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no inclinati rispetto all'asse longitudinale del mon- 
tante scatolare 10. 

Inoltre, gli assi longitudinali della prima e del- 
la seconda biella 19' ,23 formano tra loro un angolo 
pref erenzialmente compreso tra 2° e 10°, divergenti in 
direzione opposta alia posizione dell'organo di spinta 



Nella direzione dell'asse longitudinale del mo 
tante scatolare 10, la distanza tra gli assi di imper 
niamento 20,24 al montante scatolare 10 della prima e 
della seconda biella 19' ,23 del quadrilatero articolato 
e differente, pref erenzialmente inferiore, rispetto al- 
ia distanza tra gli assi di articolazione 21,25 delle 
stesse bielle 19', 23 all' organo di aggancio 11. 

Nella posizione arretrata dell'organo di aggancio 
11, gli assi di imperniamento 20,24 della prima e della 
seconda biella 19', 23 del quadrilatero articolato sono 
in posizione avanzata rispetto ai corrispondent i assi 
di articolazione 21,25 delle stesse bielle all' organo 
di aggancio 11, visti nella direzione dell'asse longi- 
tudinale del montante scatolare 10. 

Tale disposizione degli assi di imperniamento 
20,24 e degli assi di articolazione 21,25, nonche la 
lunghezza delle bielle 19', 23 del sistema a quadrilate- 
ro articolato, fanno si che 1' organo di aggancio 11, 
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spostandosi dalla sua posizione avanzata a quella arre- 
trata, abbia anche un movimento di rotazione, in modo 
che si avvicini al pezzo da lavorare solo quando giunge 
in prossimita della sua posizione arretrata di ritegno. 

Dato che la biella intermedia 16 raggiunge un pro- 
prio punto morto quando i suoi punti di imperniamento e 
articolazione 15,22 sono allineati con i punti di con- 
tatto tra i cuscinetti di guida 17 e le guide di scor- 
rimento 18 del montante scatolare 10, quando l'organo 
di aggancio 11 viene posto in posizione arretrata di 
ritegno del pezzo da lavorare, la biella intermedia 16 
si dispone di poco oltre il proprio punto morto, in una 
condizione di irreversibility del movimento, impedendo 
un accidentale disimpegno del pezzo da lavorare da par- 
te di una qualsiasi forza esterna. 

All' estremita anteriore del montante scatolare 10 
puo essere fissato un elemento di centraggio 26, il 
quale presenta una cavita di alloggiamento dell'organo 
di aggancio 11 nella sua posizione avanzata, ed una fe- 
ritoia laterale da cui fuoriesce l'organo di aggancio 
11 nella sua posizione arretrata di ritegno del pezzo 
da lavorare. Cio si rende necessario ad esempio quando, 
oltre alia funzione di aggancio, il dispositivo debba 
svolgere una funzione di centraggio del pezzo da lavo- 
rare . 
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Per consentire una agevole e rapida sostituzione 
dell'organo di aggancio 11, i suoi assi di articolazio- 
ne 21,25 al sistema a quadrilatero articolato sono co- 
stituiti da spine rimovibili per sfilamento attraverso 
aperture allineate del montante scatolare 10. 

Rimuovendo un tappo 31, inserito in ciascuna delle 
suddette aperture del montante scatolare 10, come illu- 
strato in figura 6, si ha che, in una opportuna posi- 
zione dell'organo di aggancio 11, le spine 21,25 vengo- 
no a trovarsi allineate alle stesse aperture del mon- 
tante scatolare 10; per cui, dato che le spine 21,25 
presentano un foro interno filettato, e possibile sfi- 
lare ciascuna spina 21,25 per mezzo di un estrattore 
che viene inserito nello stesso foro. 

In alternativa, e possibile prevedere che il mon- 
tante scatolare 10 presenti aperture assialmente alli- 
neate ad entrambe le estremita delle spine 21,25; in 
questo caso, si rimuovono i tappi 31 da entrambe le a- 
perture e si spinge ciascuna spina 21,25 fino a che non 
si sfila dall'organo di aggancio 11 e dalle bielle 
19' ,23. 

In questo modo, e possibile sfilare le spine stes- 
se dall' esterno, senza rimuovere il montante scatolare 
10, con un evidente risparmio di tempo. 
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Per evitare che la seconda biella 23 del quadrila- 
tero articolato si muova rispetto alia prima biella 19' 
quando viene rimosso l'organo di aggancio 11, il dispo- 
sitivo puo prevedere un'asta 27, collegata in posizione 
intermedia ad entrambe le bielle 19', 23. II collegamen- 
to tra le bielle 19' ,23 e l'asta 27 avviene mediante 
spine, una delle quali e inserita in un'asola dell'asta 
27 di collegamento stessa. 

Un secondo esempio di realizzazione della presente 
invenzione e rappresentato nelle figure 4 e 5, in cui 
sono stati usati gli stessi riferimenti numerici per 
indicare parti simili o equivalenti. 

II dispositivo di aggancio a ginocchiera comprende 
ancora un montante scatolare 10 avente asse longitudi- 
nale, nonche comprende in questo caso un primo ed un 
secondo organo di aggancio 11A, 11B, cont rappost i , che 
fuoriescono parzialmente da un'estremita anteriore del 
montante scatolare 10 e che sono mobili tra una posi- 
zione avanzata di disimpegno ed una posizione arretrata 
di ritegno del pezzo da lavorare. 

II dispositivo di aggancio comprende inoltre mezzi 
di comando degli organi di aggancio 11A, 11B, che a loro 
volta comprendono ancora un organo di spinta scorrevole 
12, collegato al suddetto organo di comando, ed un si- 
stema a ginocchiera che include una biella intermedia 



17 IL MANDM^JO 

ING. LUIGI feqj^BERTI 

16 di collegamento degli organi di aggancio 11A,11B 
all' organo di spinta 12. 

I mezzi di comando comprendono ulteriormente un 
primo ed un secondo sistema a quadrilatero articolato, 
ciascuno collegato ad un rispettivo organo di aggancio 
11A, 11B; la biella intermedia 16 suddetta in particola- 
re collega 1' organo di spinta 12 con uno dei due siste- 
mi a quadrilatero articolato, in questo caso con iT 
primo sistema a quadrilatero. 

L'altro dei due sistemi a quadrilatero articolato, 
e invece operat ivamente collegato al precedente median- 
te un gruppo di ingranaggi 28 di trasmissione e di sin- 
cronizzazione del movimento. 

II primo sistema a quadrilatero articolato com- 
prende una prima biella 19A' supportata dal montante 
scatolare 10 per ruotare secondo un primo asse di im- 
perniamento 20A, la quale e collegata al primo organo 
di aggancio 11A secondo un secondo asse di articolazio- 
ne 21A; inoltre il primo sistema a quadrilatero artico- 
lato comprende una seconda biella 23A supportata dal 
montante scatolare 10 per ruotare secondo un terzo asse 
di imperniamento 24A, sua volta collegata al primo or- 
gano di aggancio 11A secondo un quarto asse di artico- 
lazione 25A. 

II secondo sistema a quadrilatero articolato pre- 
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senta caratteristiche simili, ed in particolare com- 
prende una prima biella 19B supportata dal montante 
scatolare 10 per ruotare secondo un primo asse di im- 
perniamento 20B, la quale e collegata al secondo organo 
di aggancio 11B secondo un secondo asse di articolazio- 
ne 21B; inoltre il secondo sistema a quadrilatero arti- 
colato comprende una seconda biella 23B supportata dal 
montante scatolare 10 per ruotare secondo un terzo asse 
di imperniamento 24B, sua volta collegata al secondo 
organo di aggancio 11B secondo un quarto asse di arti- 
colazione 2-5 B. 

La prima e la seconda biella 19A' , 1 9B, 23A, 23B di 
ciascun sistema a quadrilatero articolato hanno un ri- 
spettivo asse longi tudinale e presentano lunghezze tra 
loro different!. In particolare, la prima biella 19A' 
del primo sistema a quadrilatero articolato preferen- 
zialmente ha una lunghezza inferiore alia seconda biel- 
la 23A, mentre la prima biella 19B del secondo sistema 
a quadrilatero articolato ha una lunghezza superiore a 
quella della seconda biella 23B. 

Inoltre, gli assi di imperniamento 20A,24A o di 
articolazione 21A,25A della prima e della seconda biel- 
la 19A',23A del primo quadrilatero articolato, giaccio- 
no in un piano passante per una retta di riferimento 
che forma un angolo rispetto all' asse longitudinale del 
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montante scatolare 10. 

Analogamente, gli assi di imperniamento 20B,24B o 
di articolazione 21B,25B della prima e della seconda 
biella 19B,23B del secondo quadrilatero articolato, 
giacciono in un piano passante per una rispettiva retta 
di rif erimento che forma un angolo rispetto all'asse 
longitudinale del montante scatolare 10. 

La prima biella 19A' del primo quadrilatero arti- 
colato presenta una forma ad L comprendente un braccio 
19A' ' a cui e articolata la biella intermedia 16 di 
collegamento a ginocchiera con il primo organo di ag- 
gancio 11A. 

Nella posizione arretrata del primo e del secondo 
organo di aggancio 11A,11B, gli assi longitudinali del- 
la prima e della seconda biella 19A' , 19B, 23A, 23B di 
ciascun sistema a quadrilatero articolato sono inclina- 
ti rispetto all'asse longitudinale del montante scato- 
lare 10. 

Sempre nella posizione arretrata del primo e del 
secondo organo di aggancio 11A, 11B, gli assi longitudi- 
nali della prima e della seconda biella 19A',23A del 
primo sistema a quadrilatero articolato formano tra lo- 
ro un angolo compreso tra 2° e 10°; analogamente per la 
prima e la seconda biella 19B,23B del secondo sistema a 
quadrilatero articolato. In entrambi i casi e preferen- 
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ziale che le bielle divergano verso 1' organo di spinta 



Nella direzione dell'asse longitudinale del mon- 
tante scatolare 10, la distanza tra gli assi di imper- 
niamento 20A,24A al montante scatolare della prima e 
della seconda biella 19A',23A del primo quadrilatero 
articolato e differente, pref erenzialmente superiore, 
rispetto alia distanza tra gli assi di art icolazione 
21A,25A della prima e della seconda biella 19A' ,23A al 
primo organo di aggancio 11A. 

Nella direzione dell'asse longitudinale del mon- 
tante scatolare 10, la distanza tra gli assi di imper- 
niamento 203,243 al montante scatolare della prima e 
della seconda biella 19B,23B del secondo quadrilatero 
articolato e differente, pref erenzialmente inferiore, 
rispetto alia distanza tra gli assi di articolazione 
21B,25B della prima e della seconda biella 19B,23B al 
secondo organo di aggancio 11B. 

II suddetto gruppo di ingranaggi 28 di trasmissio- 
ne e di sincronizzazione del movimento comprende una 
coppia di ingranaggi 29A,29B intermedin ciascuno dei 
quali e impegnato con una rispettiva corona dentata 
30A,30B coassiale al rispettivo asse di imperniamento 
24A,24B delle seconde bielle 23A,23B di ciascun quadri- 
latero articolato del dispositivo. 
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Nella posizione arretrata degli organi di aggancio 
11A,11B, gli assi di imperniamento 20A,24A della prima 
e della seconda biella 19A',23A del primo quadrilatero 

articolato sono in posizione arretrata rispetto ai cor- 
rispondenti assi di articolazione 21A,25A delle bielle 
al primo organo di aggancio 11A, visti nella direzione 
dell'asse longitudinale del montante scatolare 10. 

Analogamente, gli assi di imperniamento 20B,24B 
della prima e della seconda biella 19B,23B del secondo 
quadrilatero articolato sono in posizione arretrata ri- 
spetto ai corrispondenti assi di articolazione 21B,25B 
delle bielle al secondo organo di aggancio 11B, visti 
nella direzione dell'asse longitudinale del montante 
scatolare 10. 

Gli assi di articolazione 2 1 A , 23 A, 2 1 B , 25B di cia- 
scun organo di aggancio 11A, 11B al rispettivo sistema a 
quadrilatero articolato sono ancora costituiti da spine 
rimovibili per sfilamento attraverso aperture allineate 
del montante scatolare. In particolare, nella posizione 
avanzata degli organi di aggancio 11A,11B, gli assi di 
articolazione 21A,21B, delle prime bielle 19A' , 19B si 
dispongono allineati tra loro per facilitare lo sfila- 
mento delle spine; analogamente per gli assi 25A,25B 
delle seconde bielle 23A,23B. 
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II dispositivo di aggancio pud ancora comprendere 
un elemento di centraggio 26 fissato all' estremita an- 
teriore del montante scatolare 10, avente una cavita di 
alloggiamento degli organi di aggancio 11A, 11B nella 
loro posizione avanzata, nonche due feritoie laterali 
da cui fuoriescono gli organi di aggancio 11A,11B nella 
loro posizione arretrata di ritegno del pezzo da lavo- 
rare . 

Quanto e stato detto e mostrato con rif erimento ai 
disegni allegati, e stato dato a puro titolo esemplifi- 
cativo ed illustrativo delle caratterist iche generali 
dell' invenzione, nonche di alcune sue forme di realiz- 
zazione pref erenziali ; pertanto altre modifiche e va- 
rianti al dispositivo di aggancio a ginocchiera sono 
possibili, senza con cio allontanarsi da quanto riven- 
dicato . 




RIVENDICAZIONI 

1. Dispositivo di aggancio a ginocchiera per 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente : 

- un montante scatolare (10) avente un asse longi- 
tudinale ; 

- almeno un organo di aggancio (11) che fuoriesce 
parzialmente da un'estremita anteriore di detto montan- 
te scatolare (10), detto organo di aggancio (11) essen- 
do mobile tra una posizione avanzata di disimpegno ed 
una posizione arretrata di ritegno del pezzo da lavora- 
re; 

- mezzi di comando dell' organo di aggancio (11) 
comprendenti un organo di spinta (12) scorrevole paral- 
lelamente all' asse longitudinale del montante scatolare 
(10), un sistema a quadrilatero articolato, ed una 
biella intermedia (16) di collegamento a ginocchiera, 
detto sistema a quadrilatero articolato comprendendo : 

una leva (19) ad L supportata dal montante scato- 
lare (10) per ruotare secondo un primo asse di imper- 
niamento (20), detta leva (19) ad L presentando un pri- 
mo braccio (19') collegato all' organo di aggancio (11) 
per ruotare secondo un secondo asse di articolazione 
(21); il primo braccio (19') della leva (19) ad L defi- 
nendo una prima biella (19' ) del sistema a quadrilatero 
articolato; 
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detto sistema a quadrilatero articolato compren- 
dendo altresi una seconda biella (23) supportata dal 
montante scatolare (10) per ruotare secondo un terzo 
asse di imperniamento (24), a sua volta collegata 
all'organo di aggancio (11) secondo un quarto asse di 
articolazione (25) , 

caratterizzato dal fatto che la prima e la seconda 
biella (19', 23) del sistema a quadrilatero articolato 
presentano lunghezze tra loro differenti, e 

dal fatto che gli assi di imperniamento (20,24) o 
di articolazione (21,25) di dette prima e seconda biel- 
la (19', 23), giacciono in un piano passante per una 
retta di riferimento che forma un angolo rispetto 
all' asse longitudinale del montante scatolare (10). 

2. Dispositivo di aggancio a ginocchiera per 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente: 

- un montante scatolare (10) avente un asse longi- 
tudinale; 

un primo ed un secondo organo di aggancio 
(11A,11B), contrapposti, che parzialmente fuoriescono 
da un' estremita anteriore di detto montante scatolare 
(10), detti organi di aggancio (11A,11B) essendo mobili 
tra una posizione avanzata di disimpegno ed una posi- 
zione arretrata di ritegno del pezzo da lavorare; 



mezzi di comando degli organi di aggancio 




(11A,11B), comprendenti un organo di spinta (12) scor- 
revole parallelamente all'asse longitudinale del mon- 
tante scatolare (10), ed un sistema a ginocchiera di 
collegamento degli organi di aggancio (11A,11B) 
all' organo di spinta (12) suddetto, 

caratterizzato dal fatto che i mezzi di comando 
comprendono un primo ed un secondo sistema a quadrila- 
tero articolato, ciascuno collegato ad un rispettivo 
organo di aggancio (11A,11B), ed una biella intermedia 
(16) di collegamento a ginocchiera di uno dei due si- 
stemi a quadrilatero articolato con 1' organo di spinta 
(12) dei mezzi di comando, e 

dal fatto che l'altro dei due sistemi a quadrila- 
tero articolato, e operat ivamente collegato al prece- 
dente mediante un gruppo di ingranaggi (28) di trasmis- 
sione e di sincronizzazione del loro movimento. 

3. Dispositivo di aggancio a ginocchiera per 
pezzi da lavorare secondo la rivendicazione 2, caratte- 
rizzato dal fatto che ciascun sistema a quadrilatero 
articolato comprende una prima biella (19A',19B) sup- 
portata dal montante scatolare (10) per ruotare secondo 
un primo asse di imperniamento (20A,20B), detta prima 
biella (19A',19B) essendo collegata ad un rispettivo 
organo di aggancio (11A,11B) secondo un secondo asse di 
articolazione (21A,21B); nonche comprende una seconda 



